Sinav Siirect 1le 1lgilt Aciklama;

1- Bagvuru Formunuzu Doldurup Diya Grup Belgelendirmeye teslim ediniz.

2- Altta Belirtilen Banka bilgilerine Odemenizi Gergeklestiriniz.

* Dekont Aciklamast: “.... MYK Smav Basvuru Ucreti-Ad-Soyad-TC. No™ yazarak Ucreti
Yatirilir.

* Sinavdan Basarili olanlar Belge Masrafi ilaveten Yatirir. MYK BELGEHARCI UCRET]
her yil Mesleki Yeterlilik Kurumumuz tarafindan belirlenir.

* MYK SINAV BASVURU UCRETI web sayfamizda https://myk.divagrup.com/banka-
hesap-numaramiz/

* Dekont EFT veya Havalelerde MYK Kurulus Kisa Unvani: Diya Ozel Egitim Ltd. Sti.

3- Belirlenen Sinav Tarithiniz, Yeri ve Saati Tarafiniza SMS ve Telefon Edilerek
Bildirilecektir.

4- Sinav Tarihinizden 6nce size verilen Aday bilgilendirme notunuzdaki Ac¢iklamalari
Mutlaka okuyunuz!

* Sinavlarinmiz Teorik ve Uygulamali olarak iki agamali gergeklestirilmektedir.

* Teorik Birimlerde Dort yada Bes Sikli Coktan Se¢meli, Bosluk Doldurmali Test, Sozli,
Miilakat yontemleri ile 6l¢tilmektesiniz.

*Uygulama Sinavlariniz gercek fiziki ortamlarda uygulamali yapilmaktadir.

*Her Smavinizin bir basan orani yani puan vardir. Omegin Basarim oramu 80 puan ise; o
smavdan 80 puan ve tUzeri almak zorundasimz. Aksi durumda o birim siavinmizdan
basarili sayilmazsimz, belgelenemezsiniz.

*Uygulama Sinavlarinda sayet * yildizli kritik adima olarak belirtilen bir 1slem var 1se tiim
kritik 1slem adimlarindan basarili olmak zorunludur. Sayet bir kritik adimdan bile basarisiz
olursaniz sinavinizdan basar1 oramimz tizerinde 99 puan alsaniz dahi o birimden basarisiz
sayilirsimz.

5- Smav Sonuglarimz sinav akabinde T.C. Mesleki Yeterlilik Kurumuna ve adaylara sms
olarak bildirilir,

6- Basarili Olan Kisiler sayet tesvik kapsaminda degil ise veya aday daha ¢nce tesvikten
faydalanmis ise; Sinav ticretine ilaveten Belge Masraf Harcimu belirtilen Bagvuru Banka
Ibanimiza yatirilmasi gerekir. Aksi durumda belgelendirilemezsiniz.

7- Basarisiz Olan Kisilerin tesvikli kapsamlar da (3) toplamda ti¢ kez, tesviksiz meslek
kapsamlarina toplamda (2) iki kez sinava girme hakki vardir. Sayet aday toplam smav
hakkim kullanmasma ragmen belgelenemez ise ; Aday iki yil stire i¢erisinde sadece
Basarisiz oldugu Birim sinav ticretlerini kurulusumuzun Ibanina édeyerek, tekrar toplam
sinav haklarina sahip olur. Sadece basarisiz oldugu birimlerinin sinavlarindan basarili
oldugu takdirde belgelendirilirler.

8- Toplamda smav tim smav haklarindan Basarisiz olan kisiler Sadece Basarisiz oldugu
Birim bazli ticretlerini 6édediginde toplam sinav haklariyla yeni Sinavlara Tabii tutulurlar.
9- Basaril1 oluncaya kadar kisiler bagvurlarini yenilenebilir sinavlarina katilabilirler.
Basaril1 olunan birim puanlari 1ki y1l stire gecerlidir. Yani 1ki yillik siire icerisinde sayet
varsa basarisiz olunan birimlerden adaylar basvurularim tekrar tekrar yenileyebilirler.
Bu 1ki1 y1llik stire zarfinda bagvuru yapmayan adaylar 1ki y1il1 stire sonrasinda sayet yine bu
belgeyi almak 1sterler ise; yeniden/sifirdan bagvuru yaparak siireci tamamlamak
zorundadirlar.



SINAV HAZIRLIK OLGME KRITERLERI

P: Perfomans/Uygulama, T: Teorik, M: Milakat, S: S6zli Sinaviarda degerlendirilip dlcllecektir.

NOTLARACIKLAMALARMISALTMALAR,

Ulusal Yetenilikler "UY" olarak kisa adlandinimigr

Ulusal Meslek Standartlan "UMS" olarak kisa adlandinimisr.

"BG" UY'nin bilgi ifadelerini kisa adidir. Bunlar TEORIKTEST/YAZILI sinaviarinda olgulur

"BY" UY'nin becen ve yetkinlik dlgitlennin kisa adidir. UYGULAMA/PERFORMANS sinavlaninda olguldr,
"UY" adaylarin teorik, performans, mulakat ve sézld sinavlarda nasil dlgUlecedini tanimlar.

"UMS" ulusal yeterliliklerde tanimlanan olgme ve dederendirme kriterlerinin sinavlarda nasil uygulanacadini ve cevaplanacagini tarmmlar
"UY" de beliden tim BG ve BY ifadelerinden clgme dederlendirme vapilir

"T"ile tanimlanan BG/EY ve tim tamimlamalar TEORIK/TEST sinavlarinda Slealir.

9. "P"ile tanimlanan BG/EY ve tum tanimlamalar PERFORMANS/UYGULAMA sinaviarinda dlguldr,

10, "Sveya T2 "ile tanimlanan BG/BY ve tim tarimlamalar SOZLU sinavlarinda algilir

1. "M ile tanimlanan BG/BY ve tum tanimlamalar MULAKAT sinavlannda olealur
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T-BG.1 : 15 saghg ve glivenlidi konusundaki normlan listeler.
TIUMS0121 - A1.1 0 1SG lle ilgili dnlemlen géz dnunde bulundurarak kendisini ve gevresindekileri riske atmayacak sekilde galisir.

T-BG.2 : Yapilan ige uygun kigisel koeruyucu donanimlan siralar.
11UMS0121 - A.1.2 - Isyerindeki makine arag ve gereglerini ve ilgili donanimlarini sailik ve guvenlik isaretlerine ve talimatianna gore kullanir

T-BG.3 : Galisma yerinin ve ekipmanlann diizenli tutulmasi konusundaki kurallan siralar.
T1UMS0121 - 214 Kendisini ve gevresini etkileyecedini gozlemledidi tehlike, risk ve ramak kala olaylan yazili veiveya sozld olarak ilgililere raporar.

T-BG.4 : 5 saghg ve glivenligi koruma ve miidahale araglarini siralar.
T1UMS0121 - A.1.3  Calisma ortaminda is sureglerine gore uygun ve igveren tarafindan saglanan KKD'leri talimatlara uygun kullanarak caligir

T-BG.5 : i saghg ve giivenligi koruma ve miidahale araglarinin kullanim dzelliklerini listeler.
TUMS0121 - A3 Calisma ortaminda ig soreclerine gore uygun ve isveren tarafindan sadlanan KKD'leri talimatlara uygun kullanarak galisir

T-BG.6 : Yapilan galigmaya uygun uyan igaret ve levhalanni siralar.
TUMS0121 - A1.3 : Calisma ortaminda ig soreclerine gore uygun ve isveren tarafindan sadlanan KKD'leri talimatlara uygun kullanarak galigir

TBG.7 : Gergeklestirdigi is ile ilgili tehlike ve riskleri listeler.
TIUMS0121 - A.1.6 ¢ Isyerinde 1SG lle ilgili karsilagtidr acil durumlarrilgili kisileres iletir

T-BG.8 : Risk faktérlerinin azaltilmasina ydnelik alinacak énlemleri agiklar.
11UMS0121 - 216 Isyerinde ISG ile ilgili karg lagtidi acil durumlart ilgili kisilere iletir

T-BG.9 : Tehlike olusturabilecek durumlan siralar.
TIUMS0121 - 2,16 Isyerinde 1SG lle ilgili karsilastidr acil durumlar ilgili kisileres iletir

T-BG.10 : Aninda giderilemeyecek tiirden tehlikeli durumlara iletisime gegilmesi gereken ilgili kurumlan eglegtirir.
T-BG.11 : Makine ve yapilan isleme dzel acil durum prosediirlerini listeler.
T-BG.12 : Acil durumlarda gikis veya kagig prosediirlerini siralar.

T-BG.13 : Gergeklegtirilen iglemler ile ilgili gevresel etkileri agiklar.
TIIMS0121 - A.2.1 |5 streglerinde olasi gavre teflike ve risklerine karsi belidenmis onlemleri Lygular.

TBG.14 : Dénlstlirillebilen malzemeleri siralar.
T1UMS0121 - 224 Calistidr ortamdaki geri kazanilabilir materyallerin toplanmasina ve muhafazasina liskin belirlenen dnlemler uygular.

TBG.15 : Déndstlirillebilen malzemelerin ayinm ve siniflamasini agiklar.
TUMS0121 - A 2.4 © Calistid ortamdaki geri kazanilabilir materyallerin toplanmasina ve muhafazasina iligkin belirlenen onlemleri uygular

T-BG.16 : Tehlikeli ve zararl atiklari siralar.
TIUMS0121 - A.2.5 : Geri donusami olan atiklarin teslim islemlennin talimatlara gére gergeklestinr.

TBG.17 : Tehlikeli ve zarar atiklarin, diger malzemelerden aynstinlmasi esaslanni listeler.
TIUMS0121 - A.2.2 ¢ |3 sureglerinde ortaya gikan atiklarin tasnifini talimatlara gére yapar.

TBG.18 : Yanicl ve padayict malzemelerin glvenli depolama gerekliliklerini agiklar.
T1UMS0121 - A.2.3 | |5 sureglerinde ortaya gikan atik malzemelerin bertarafini talimatlara gore gergeklestirir.

T-BG.19 : Dékillme ve sizintilara kargi kullanilacak uygun donanim, malzeme ve ekipmani siralar.
T1UMS0121 - 224 Calistidr ortamdaki geri kazanilabilir materyallerin toplanmasina ve muhafazasina iliskin belirlenen dnlemleri uygular

T-BG.20 : igletme kaynaklanni tasarruflu ve verimli bir sekilde kullanimi esaslarini agiklar.
T1UMS0121 - A.2.4 : Calistidr ortamdalki gerl kazanilabilir materyallerin toplanmasina ve muhafazasina iliskin belirlenen dnlemleri uygular

T-BG.21 : Kullandigi donanima iligkin koruyucu ve énleyici bakim iglemlerini siralar.
11UMS0121 - B.3.1  Kullanilacak malzemelen yapilacak galisma ile ilgili islemn formu ve yontemlerine uygun olarak hazirlar.

T-BG.22 : Talimatlarda yer alan kalite sistemi gerekliliklerini listeler.
TIUMS0121 - A.3.1 © Yorutdlen islerde belidenmis kalite gerekliliklerine uygun olarak galisir,

T-BG.23 : Uygulamada izin verilen tolerans ve sapmalan siralar.
T1UMS0121 - A.3.2 : Kontrol sonuglanna gore belirledidi ve yetkisi dahilinde olan uygunsuzluklar giderir.

TBG.24 : Operasyon bazinda ¢aligmalann kalite standartlarini tanimlar.
TIUMS0121 - £.3.2 : Kontrol sonuglanna gore belirledidi ve yetkisi déhilinde olan uygunsuzluklan giderir

T-BG.25 : Qaligma sirasinda ortaya gikabilecek hata ve anzalan siralar.




TIUMS0121 - A3.1 : Yoritilen islerds belinenmis kalite gerekliliklering uygun olarak galisir.
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P-BY.1 : Ig emrini inceler.
TIUMS0121 - C.1.1 - Magterinin sorun ve sikéyetlerini dinleyerak ilgili formlar doldurur/doldurulmug formlar inceleyersk araci kontrol eder

P-BY.2 : Araci ¢aligma ortamina glvenli bir sekilde yerlestirir.
TIUMS0121 - C3.2 : Araci calisma ortamina glvenl bir sekilde yerlestirir

P-BY.3 : Bakim onanm yapilacak olan aracin ilgili kisimlanna gerekli olan koruyucu értilleri serer.
TMUMS0121 - C.2.4 : Bakim onanm yapilacak olan aracin ilgill kisimlanna gerekli olan komuyucu ortlleri serer.

P-BY.4 : Bakim, onarim yapilacak aracin donanim yapisi ve motoruna iligkin bilgileri inceler.
TIUMS0121 - C2.3 : Bakim, onanim yapilacak olan aracin donanim yapisi ve motoruna iligkin teknik semalari inceler,

P-BY.5 : Kullanilacak alet, arag ve geregler haziHar.

P-BY.6 : Tanilama (diagnostik) test cihazini araca baglayarak arag bilgilerini cihaza tamimlar.
TMUMS0121 - D.1.1 - Tanilama (diagnostik) test cihazinl araca badlar.

P-BY.7 : Tanilama (diagnostik) test cihazi ile hata arama iglemi yapar.
TIUMS0121 - D.1.2 © Arag dzerindeki sistemnlerin hatalarini belifler

P-BY.8 : Sodutma sistemi senstrerinde meydana gelmis anzay tespit ederek anzay giderir.
TIUMS0121 - D.1.6 : Sodutma sistemi dlglm ve arizalarini tespit eder.

P-BY.9 : Atesleme sistemi elemanlarinin arizalanni tespit ederek onarir.
TIUMS0121 - D.1.7 : Atesleme sistemni dlglm ve arizalarin tespit eder.

P-BY.10 : Yakit sistemi senstéHerinde meydana gelmis anzay tespit ederek anzayi giderir.
TIUMS0121 -D.1.8 © Yakit sistemi dlglm ve anzalarini tespit eder.

P-BY.11 : Egzoz sistemi elemanlannda meydana gelmis anzay tespit ederek anzay giderir.
TMUMS0121 - D.1.9 | Egzoz sistemi olgum ve arizalarini tespit eder

P-BY.12 : Akiiniin bogta ve yikte dl¢limlerini yapar.
TMUMS0121 - D114 Marg sistemi olgum ve arizalarini tespit eder

P-BY.13 : $arj gerilimini ve akimini dlgerek anza tespiti yapar.
TUMS0121 - D115« Sarj sistemi 6lgum ve anzalanni tespit eder

P-BY.14 : Aydinlatma ve ikaz sistemleri sensdrlerinin anza tespit ederfonarir.
TMUMS0121 - D116 Aydinlatma ve ikaz sistemi 6lgom ve arzalann tespit eder.

P-BY.15 : Arag lizerindeki uygulayicilan {actuator) tanilama (diagnostik) test cihazi ile galigtirarak kontrol ve anza tespitini yapar.
TUME0121 - D118 - Tanilama (diagnostik) test cihazi ile hata kodu algilanamayan uygulayicilarin (actuator)-kontroll ve ariza tespitini yapar

P-BY.16 : Tespit edilen gegici hatalan siler.
TUMS0121 - D.1.3 © Arag Uzerindeki sistemlerin gegici hatalanni siler

P-BY.17 : Uygulayici{lar)nin (actuator) tanilama (diagnostik) test cihazi ile tanitma (adaptasyon) islemini yapar.
TUME0121 - D118 - Tanilama (diagnostik) test cihazi ile hata kodu algilanamayan uygulayicilarin (actuator)-kontrol ve ariza tespitini yapar

P-BY.18 : Tanilama (diagnostik) test cihazi ile tespit ettigi anzalari gidererek sistemden siler.
TUME0121 - D119 - Tanilama (diagnostik) test cihaz ile tespit ettigi anzalan gidererek sistemden siler

P-BY.19 : Motor yagini uygun sekilde bosaltir.
TMUMS0121 - D.2.3 : Karter tapasini sokerek veya vakum cihazi ile motor yadini uygun sekilde bosaltir.

P-BY.20 : Yag filtresini uygun aparatla séker.
1MUMS0121 - D.2.1 : Yag filtresini uygun aparatia soker,

P-BY.21 : Sizdirmazlk elemanlanni kentrol ederek yag filtresini takar.
TUME0121 - D2 2 : Sizdirmazlik elemanlarini kontrol ederek yad filtresini takar

P-BY.22 : Motora uygun &zellik ve miktarda yag doldurur.
TUMS0121 - D2 4 : Motora uygun ozellik ve miktarda yad doldurur

P-BY.23 : Yag seviye ¢ubugundaki referans gizgilere gére motor yag seviyesini kontrol eder.
TMUMS0121 - D25 : Yad sevive gubugundaki referans gizgilere gore motor yag sevivesini kontrol eder.

P-BY.24 : Buji{leri)fenjektoreri sGkerek degistirir.
11UMS0121 - D 2.6 : Bujileri sokerek degistiri

P-BY.25 : Hava filtrelerini ara¢tan sdkerek degistirir.
TMUMS0121 - D.2.10 - Hava filtrelerini aragtan sokerek degistirir

P-BY.26 : Motor lizerindeki yardimci ekipmanlanna hareket veren kayig(lan) degistirir.
TMUMS0121 =D .2.11 . Motor uzerindeki kayiglan Oreticiler tarafindan belilenmis katalog dederlerine uygun gerginlikte ayarlayarak fiziki hasar bulunan kayiglar degistirir

P-BY.27 : Yakit deposunda ve yakit sevk borulannda sizdirmazlik kontrolil yapar.
1T1UMS0121 - D.2.3 : Yakit deposunda ve vakit sevk borularinda sizdimazlik kontroll yapar.

P-BY.28 : Yakit pompasinin ve enjektérerinin fiziki ve sizinti kontroliinii yapar.
TMUMS0121 - D24 : Yakit pompasini ve enjektérlen motordan sokerek ilgili birime génderir

P-BY.29 : Motor sogutma sivisi seviye ve yogunlugunun referans degerlere uygunlugunu kontrol ederek tamamlar.
T1UMS0121 - D4 .1 : Motor sogdutma sivisini bosaltarak uygun yogunluk ve miktarda siviyi motora doldurup havasini alir

P-BY.30 : Sogutma sistemindeki baglanti borulan, hortumlan, baglanti elemanlarini kontrol eder.
TUMS0121 - D4 2 : Motor sogutma sivisi seviye ve yogdunlugunun katalog dederlere uygunlugunu kontrol eder

P-BY.31 : Termostat dedigtirir.

P-BY.32 : Vites kutusu yag seviyesini kontrol ederek ihtiyag duyulan iglemi (tamamlama ya da degistirme) yapar.
TIUMS0121 - D52 Sanziman yag seviyesini kontrol eder,



P-BY.33 : Vites kolunun viteslere uygun gegip gegmedigini kontrol eder.
T1UMS0121 - D53 Vites kolunun viteslere uygun gecip gegmedigini kontrol eder

P-BY.34 : Diferansiyel ya§ seviyesini kontrol ederek ihtiyag duyulan islemi {tamamlama ya da degistirme) yapar.
TMUMS0121 - D55 : Diferansiveli aractan soker, fiziki kontrollerini yaparak araca takar

P-BY.35 : Giig aktarma organlannin baglant ve elastik elemanlarinin bogluk kontrollerini yaparisikar.
T1UMS0121 - D56 : Diferansivel vagini bogaltarak uygun miktarda ve cinste yadi doldurur

P-BY.36 : Debriyaj kavrama noktasini kontrol eder.
TMUMS0121 - D511 Debriyaj pedal kavragma ayarini ve pedal boglugunu katalog degerlere gore kontrol eder

P-BY.37 : Debriyaj setindeki (baski, balata ve bilya) kontrollinii yapar.
TMUMS0121 - D511 : Debriyaj pedal kavragma ayarini ve pedal boglugunu katalog degerlere gore kontrol eder

P-BY.38 : Fren sistemindeki boru, hortum ve baglantilannin fiziki durumlanni, sizdirma ve kagaklann kontrol eder.
T1UMS0121 - DB.3 : Fren disk/kampana ve balatalarini kontrol eder ve on goralen kullanim omrono tamamlamig diskikampana ve balatalar degistirir

P-BY.39 : Fren disk/kampana ve balatalarini kentrol ederek balatalan dedigtirir.
TIUMS0121 - DB.3 : Fren diskkampana ve balatalarini kontrol eder ve on gordlen kullanim émrund tamamlamis diskikampana ve balatalar de distirir

P-BY.40 : Fren hidroliginin seviyesini kontrol ederek uygun hidrolik ile tamamlar.
11UMS0121 - D.6.5 : Fren hidrolidinin sevivesini kantrol ederelk uygun hidrolik ile doldurur,

P-BY.41 : Fren sisteminin havasini alir.
T1UMS0121 - DB .8 : Fren pedalinin bosluk kontrolt yaparak fren sisteminin havasin alr.

P-BY.42 : Arag lastiklerinin dig derinliklerini standart dederlere gdre uygunlugunu dlger.
TIUMS0121 - DB.7 : Arag lastiklerinin dis dernliklenni Uretici tarafindan én gorilen standart degerlere gore Lygunlugunu kontrol eder.

P-BY.43 : Direksiyon mili ve mafsallan ile rot baglantilanni kontrol ederek sikar.
TMUMS0121 - D.7.3 : Direksiyon mili ve mafsallar ile rot badlantilarini konirol eder, hasarl pargalar dedistirir

P-BY.44 : Tekerek ve slispansiyon sisteminin yay, amortisdr, viraj {denge) gubudu ve salincaklarini kontrol ederek sikar.
TMUMS0121 - D 8.1 : Tekerlek ve suspansiyon sisteminin yay, amortisor, viraj (denge) cubugu ve salincaklarin kontrol ederek soker.

P-BY.45 : Amortisdr{lerin) fiziki durumunu ve yag kagaklarini kontrol eder.
TIUMS0121 - D.8.2 : Amortisérlerin fiziki durumunu, sistemde yad kagaklarini kontrol eder.

P-BY.46 : Rot ve rotillerin fiziki durumunu ve bogluklanni kontrel ederek sikar.
TMUMS0121 - D 8.3 Rot, rotillerin ve salincak kollarinin fiziki durumunu ve bosluklanni kontrol ederek degistirir

P-BY.47 : Rot ve rot baglannin fiziki durumunu ve bogluklanni kontrol ederek dedistirir.
T1UMS0121 - D.8.3 : Rot, rotillerin ve salincak kollarinim fiziki durumunu ve bosluklann kontrol ederek dedistirir,

P-BY.48 : Periyodik bakim sonrasi gostergedeki ikaz 1giklanm siler.
TIUMS0121 - D.8.1 : Tanilama (diagnostik] test cihazi veya mekanik olarak yapilan periyodik bakim sonrasi gostergedekd ikaz 13iklanni siler.

P-BY.49 : Yaptig iglerde ilgili formlan deldurur.
TUMS0121 - D92 : Yaptd iglerle ilgili formlar doldurur

P BY.50 : Gergeklestirdidi iglerde iSG kurallanni uygular.
TUMS0121 - 411 186G ile ilgili anlemleri goz oniinde bulundurarak kendisini ve gevresindekileri riske atmayacak sekilde galigir

P-BY 51 : Gergeklestirdigi iglerde gevre koruma dnlemlerini uygular.
TUMS0121 - 4.2 1 s sureglerinde olasi gevre tehlike ve risklerine kargi belilenmig onlemleri uygular

P-BY 52 : Gergeklestirdigi iglerde kalite gerekliliklerini uygular.
TIUMS0121 - A3.1 : Yoritilen islerde belinenmis kalite gerekliliklerine uygun olarak galisir.

T-BG.1 : Miigterinin sorun ve gikayetleri igin olugturulacak formlarin igeriklerini agiklar.
T1UMS0121 - C.1.1 : Masterinin sorun ve sikayetlerini dinleyerek ilgili formlar doldurur/doldurulmus formlar inceleyerek araci kontrol eder

T-BG.2 : Belidenen bakim iglemlen igin gerekli yedek parga ve sarf malzemeleri siralar.
TMUMS0121 - C.1.8 . Onanm igin hizmet alinan ig yerlerine verilen parcalann takibini yapar,

T-BG.3 : Bakim, onarim yapilacak olan aracin donanim yapisini agiklar.
TIUMS0121 - C2.3 : Bakim, onarim yapilacak olan aracin donanim yapisi ve motoruna iligkin teknik semalari inceler.

T-BG.4 : Bakim, onarim yapilacak clan aracin motorunailigkin teknik gemalann igerigini agiklar.
TIUMS0121 - C2.3 : Bakim, onanim yapilacak olan aracin donanim yapisi ve motorung iliskin teknik semalari inceler

T-BG.5 : Araglarda uygulanacak olan onanm sirasini belider.
TMUMS0121 - C.24 : Tanmlama (diagnostik) test cihazlarini kullanarak tum sistemleri kontrol eder.

T-BG.6 : Periyodik bakimda talimatlann igerigini agiklar.
TMUMS0121 - C.2 6 T Perivodik bakimda talimatlan izler.

T-BG.7 : Araci konumlandirirken dikkat edilmesi gereken glivenlilik unsurdanni siralar.
TIUMS0121 - C.3.2 : Araci calisma ortamina glvenl bir sekilde yerlestirir

T-BG.8 : Kullanilacak alet, arag ve geregleri siralar.

T-BG.9 : Arag Tanillama {diagnos) tekniginin temel prensiplerini siralar.
TMUMS0121 - D11 - Tanilama (diagnostik) test cihazini araca badlar.

T-BG.10 : CAN BUS haberlesme hatti 6zelliklerini ve elemanlanni siralar.
TIUMS0121 - D15 - CAN BUS haberlegme hatti Slglm ve arizalarin tespit eder,

T-BG.11 : Tanilama {diagnostik) cihazi ile sogutma sistemi elemanlannin, kontrol ve anza bulma ydntemlerini siralar
TIUMS0121 - D.1.6 : Sodutma sistemi dlglm ve arizalarini tespit eder.

T-BG.12 : Motor igletim sisteminin czelliklerini agiklar.
TIUMS0121 -D.1.2 @ Arag Uzerindeki sistemlerin hatalarin belirler

T-BG.13 : Arag yonetim elemanlarinin 6zelliklerini agiklar.
TIUMS0121 - D12 ¢ Arag Uzerindeki sistemlerin hatalarin belirler

T-BG.14 : Tanlama {diagnostik) cihaz ile ategleme sistemi elemanlannin, kontrol ve anza bulma ydntemlerini siralar.



TIUMS0121 - D17 @ Ategleme sistemi dlgim ve arizalarin tespit eder.

T-BG.16 : Tanilama (diagnostik) cihaz ile yakit sistemi elemanlarinin, kontrol ve ariza bulma ydntemlerini siralar.
TUMS0121 - D18 © Yakit sistemi olgum ve anzalarini tespit eder

T-BG.16 : Tanilama (diagnostik) cihaz ile egzoz sistemi elemanlannin, kontrol ve anza bulma y&ntemlerini siralar.
TIUMS0121 - D.1.9 : Egzoz sistemi dlgum ve arizalarin tespit eder

T-BG.A7 : Tanilama (diagnostik) cihaz ile vites kutusu sistemi elemanlannin, kontrol ve anza bulma yontemlerini siralar.
TMUMS0121 - D.1.10 © Vites kutusu sistemi alcim ve anzalanni tespit eder

T-BG.18 : Aktifpasif glivenlik sistemlerinin elemanlannin, kontrol ve anza bulma yontemlerini siralar.
TUMS0121 - D111« Aktif-pasif guvenlik sistemlerinin (ABS, ASR, ESP, hava yastigi gibi) olcim ve anzalarni tespit eder.

T-BG.19 : Tanilama {diagnostik) cihaz ile Direksiyon sistemi elemanlannin, kontrol ve anza bulma yontemlerini siralar.
TMUMS0121 - D.1.12 : Direksiyon sistemi 6lgim ve arzalanni tespit eder.

T-BG.20 : Tanilama {diagnostik) cihaz ile Siispansiyon sistemi elemanlarinin, kontrol ve anza bulma yéntemlerini siralar.
T1UMS0121 - D.1.13 © Suspansiyon sistemi 6lglm ve arizalarini tespit eder

T-BG.21 : Tanilama {diagnostik) cihazi ile Mars sistemi elemanlarinin, kontrol ve anza bulma yéntemlerini sirala
TMUMS0121 - D114 Marg sistemi olgum ve arizalarini tespit eder

T-BG.22 : Tanilama {diagnostik) cihazi ile $arj sistemi elemanlannin, kontrol ve anza bulma yontemlerini siralar.
TIUMS0121 - D115 ¢ San sistemi dlglim ve anzalanni tespit eder

T-BG.23 : Tanilama {diagnostik) cihazi ile Aydinlatma ve ikaz sistemi elemanlarinin, kentrol ve anza bulma yéntemlerini siralar.
TUMS0121 - D116« Aydinlatma ve ikaz sistemi 6lgom ve arizalarini tespit eder

T-BG.24 : Tanilama (diagnostik) cihazi ile Konfor sistemi elemanlannin, kontrol ve anza bulma ycntemlerini siralar.
TMUMS0121 - D117 - Konfor sistemlerinin olgum ve anzalann tespit eder.

T-BG.25 : Arag Uizerindeki sistemlerde, Tanilama (diagnostik) cihazi ile tespit edilen hatalari yorumlama ve silme yontemlerini siralar.
TUME0121 - D119 Tanilama (diagnostik) test cihazi ile tespit ettidi arzalarn gidererek sistemden siler

T-BG.26 : Algilayici (sensor) elemanlann dzelliklerini siralar.
TUMS0121 - D118 Tanilama (diagnostik) test cihazi ile hata kodu algilanamayan uygulayicilann (actuator)-kontrold ve ariza tespitini yapar

T-BG.27 : Uygulayicl {(actuator) elemanlann &zelliklerini siralar.
TUMSE0121 - D.1.18 - Tanilama (diagnostik) test cihazi ile hata kodu algilanamayan uygulavicilarin (actuator)-kontroll ve ariza tespitini yapar

T-BG.28 : Yag ve yag filtresinin zelliklerini agiklar.
TUMSE0121 - D2 1 : Yag filtresini uygun aparatla soker,

T-BG.29 : Bujilerin gegitlerine gtre dzelliklerini siralar.
11UMS0121 - D 2.6 : Bujileri sokerek degistirir

T-BG.30: Supap ¢esitlerine gdre dzelliklerini siralar.
TIUMS0121 - D.2.7 : Supap bosluklarini kontrol ederek katalog dedererine uyguniugunu kontrol eder.

T-BG.31: Supap bosluk ayarini hasil yapilacagini agiklar.
TMUMS0121 - D.2.7 : Supap bosluklarini kontrol ederek katalog degererine uygunlugunu kontrol eder.

T-BG.32 : Zaman ayar mekanizmasinin gegitlerine gére dzelliklerini agiklar.
TMUMS0121 - D.2.8 : Zaman ayar mekanizmasini (zincir, kayis, disli ve gergi bilyalari) kontrol ederek on gortlen kullamim omrund tamamlamis ise yenisiile degistirir

T-BG.33 : Zaman ayar mekanizmasinin dedistiilmesi ve ayannin nasil yapilacagini agiklar.
TMUMS0121 - D.2.8 : Zaman ayar mekanizmasini (Zincir, kayis, disli ve gergi bilyalari) kontrol ederek on gorilen kullanim emrind tamamlamis ise yenisi ile degistirir.

T-BG.34 : Egzoz sistemi elemanlannin gegitlerine gére 6zelliklerini agiklar.
1TMUMS0121 -D.2.8 : Egzoz sistemindeki fiziki kontrollen vapar.

TBG.35 : Egzoz dumaninin rengine gore anza sebeplerini agiklar.
TMUME0121 - D 2 8 - Egzoz sistemindeki fiziki kontrollen vapar.

T-BG.36 : Motor Uzerindeki kayiglann gegitlerine gére dzelliklerini agiklar.
TUMS0121 - D211 - Motor Uzerindeki kayiglar Oreticiler tarafindan belilenmis katalog dederlerine uygun gerginlikte avarlayarak fiziki hasar bulunan kayiglar degistiric

T-BG.37 : Motorun uygun konumlanndan baglayarak askiya alma iglemlerinin agamalanni agiklar.
TIUMS0121 - D.2.13 : Motorun uygun konumlarindan badlayarak askiya alir ve motoru aragtan soker

T-BG.38 : Benzinli yakit sistemi elemanlarinin ¢egitlerine gdre dzelliklerini agiklar.
TMUMS0121 -D.2.1 : Tamlama (diagnostik) test cihazlanni kullanarak yakit sistemi Ozerindeki anzalar tespit eder.

T-BG.39 : Dizel yakit sistemi elemanlannin gesitlerine gore dzelliklerini agiklar.
1MUMS0121 -D.3.1 : Tanlama (diagnostik) test cihazlanni kullanarak yvakit sistemi Ozerindeki arizalar tespit eder.

T-BG.40 : Sogutma sisteminin elemanlannin gegitlerine gore dzelliklerini agiklar.
TIUMS0121 - D4 .1 ¢ Motor sogutma sivising bosaltarak uygun yogduniuk ve miktarda siviyi motora doldurup havasini alir.

T-BG.41 : Vites kutusunun aragtan sokiilmesini gerektiren durumlan agiklar.
TMUMS0121 -D.5 4 :Vites kutusunu aractan soker/takar

T-BG.42 : Diferansiyelin aragtan sékiilme yontemlerini agiklar.
TMUMS0121 -D.5 .5 : Diferansiveli aractan soker, fiziki kontrollerini yaparak araca takar

T-BG.43 : Debriyaj sisteminde meydana gelen arizalan siralar.
TMUMS0121 - D.5.8 : Gug aktarma organlannin baglanti ve elastik elemanlarimin bogluk kontrollerini yapar

T-BG.44 : Fren sisteminin gegitlerine gore dzelliklerini agiklar.
TMUMS0121 - DB.1 : Sistemdeki boru, hortum ve baglantilarimin fiziki durumlanini, sizdirma ve kagaklanni kontrol eder

T-BG.45 : Lastik ve jant 6zelliklerini agiklar.
TMUMS0121 - DB.7 : Arag lastiklerinin dis derinliklerini Uretici tarafindan on gorulen standart de ferlere gore uygunlugunu kontrol eder.

T-BG.46 : Direksiyon sisteminin dzelliklerini agiklar.
TIUMS0121 - D.7.1 : Direksiyon sistemindeki bogluklar kontrol eder.



T-BG.47 : Direksiyon sisteminin anzalanni agiklar.
TIUMS0121 -D.7.1 : Direksiyon sistemindeki bogluklar kontrol eder.

T-BG.48 : Direksiyon hidrolik yag pompasini ve yag seviyesini nasil kontrol edecegini agiklar.
1MUMS0121 - D.7 .2 : Direksiyon hidrolik vad pompasini ve vad seviyesini kontrol eder, eksikse tamamlar.

T-BG.49 : Siispansiyon sisteminin czelliklerini agiklar.

T-BG.BO : Siispansiyon sisteminin arizalann agiklar.
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P-*BY.1 : Arac) 6zel test parkuru veya giizergahi belinrenmis yola alir.
TIUMS0121 -E1.1: MUsten sikéyet ve isteklerini gz énunde bulundurarak, arac ézel test parkuru veya gizergahi belinenmis yola alir

P-BY.2 : Amaca uygun yol, yiik ve hiz araliklarinda araca yol testi uygular.
TMUMS0121 - E1.2  Araca uygun zemin Uzerinde, gerekli gordudu hiz limiti ve sare igerisinde, belifi devir araliklarinda yol testi uygular

P-BY.3 : Yol testi sirasinda aracin tiim mekanik aksamlarindan gelen ses ve titregimleri tespit eder.
TIUMS0121 -E1.3 : Yol testi sirasinda aracin tim mekanik aksami ve motorundan gelen ses ve titresimleri gozlemler.

P-BY.4 : Aracin frenlenme performansini test eder.
TUMS0121 - E 1 4 Aracin belirli luzda gerekli mesafe limitinde frenlenme performansini test eder

P-BY.5 : Siispansiyon ve &n diizen pargalannin kontrollerini yapar.
TMUMS0121 - E1 .5 Yol testi sirasinda karsilasti§i arza ve aksakliklan gidermeye yonelik bakim onarim strecini belirler

P-BY.6 : Gli¢ aktarma organlanndaki pargalann kontrollerini yapar.
TMUMS0121 -E1 .5 : Yol testi sirasinda kargilast g arza ve aksakliklar gidermeye yonelik bakim ocnarnm sarecini belirler.

P-BY.7 : Yol testi sirasinda kargilagtigi aniza ve aksakliklan ilgili formlara igler.
T1UMS0121 -E2 4 : Yol testi sirasinda karsilasti§i arza ve aksakliklan belirleyverek tekrar gerekli bakim onanm iglemlerini uygular

P+#BY.8 : Gergeklestirdigi islerde iSG kurallanni uygular.
TIUMS0121 - 411 - ISG ile ilgili nlemleri goz oniinde bulundurarak kendisini ve gevresindekileri riske atmayacak sekilde galigir

P-*BY 9 : Gergeklestirdigi islerde ¢cevre koruma dnlemlerini uygular.
TUMS0121 - 4.2 1 - s sureglerinde olasi gevre tehlike ve risklerine kargi beliflenmis onlemleri uygular

P-*BY.10 : Gergeklestirdigi islerde kalite gerekliliklerini uygular.
TUMS0121 - A3 1 Yorutdlen iglerde belidenmis kalite gereldiliklerine uygun clarak galigr.

T-BG.1: Araci dzel test parkuru veya glizergahi belirlenmis yola nasil hazirlayacagini agiklar.
TUMS0121 - E1 1 - Musteri sikéayet ve isteklerini goz onunde bulundurarak, araci 6zel test parkuru veya gizergahi belinenmis yola alir

T-BG.2 : Dedisen yol, yiik ve hiz araliklannda yapilacak olan yol testlerini agiklar.
T1UMS0121 - E1.2 © Araca uygun zemin Uzerinde, gerekli gordugi hiz limiti ve sure igerisinde, belirli devir araliklarinda yol testi uygular.

T-BG.3 : Yol testi sirasinda aracin tiim mekanik aksamlanndan gelen ses ve titregimlerin kaynaklanni agiklar.
T1UMS0121 - E1.3 : Yol testi sirasinda aracin tim mekanik aksam ve motorundan gelen ses ve titresimleri gbzlemler.

T-BG.4 : Frenlenme performansina etki eden unsurlan agiklar.
TUMS0121 -E 1 4 Aracin belirli huzda gerekli mesafe limitinde frenlenme performansini test eder

T-BG.5 : Suspansiyona etki eden unsuran agiklar.
T1UMS0121 -E1.3 © Yol testi sirasinda aracin tim mekanik aksami ve motorundan gelen ses ve titregimleri gozlemler.

T-BG.6 : On diizene etki eden unsuran agiklar.
TIUMS0121 -E.1.3 : Yol testi sirasinda aracin tim mekanik aksami ve motorundan gelen ses ve titresimlen gézlemler,

T-BG.7 : Ariza tespit amagh yol testi agamalanni siralar.
TIUMS0121 -E.2.2 : Araca uygun zemin Uzerinde, gerekli gordudl hiz limiti ve stre igerisinde, belidi devir araliklarinda yol testi uygular

T-BG.8 : Son kontrol amaglh yol testi agamalanni siralar.
TMUMS0121 -E2 4 : Yol testi sirasinda karsilasti| ariza ve aksakliklar belieyerek tekrar gerekli bakim onarim islemlerini uygular.
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